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1 ПОКАЗАТЕЛИ И КРИТЕРИИ ОЦЕНИВАНИЯ КОМПЕТЕНЦИЙ НА 

РАЗЛИЧНЫХ ЭТАПАХ ИХ ФОРМИРОВАНИЯ, ОПИСАНИЕ ШКАЛ 

ОЦЕНИВАНИЯ 

 

1.1 Перечень компетенций 

 

Процесс изучения дисциплины направлен на формирование следующих 

компетенций: 

- ПСК-1 Способен составлять математические модели робототехнических 

систем, их подсистем и отдельных элементов и модулей 

- ПСК-2 Способен разрабатывать программное обеспечение для обработки 

информации и управления робототехническими системами, а также для их 

проектирования 

- ПСК-3 Способен подготавливать технико-экономическое обоснование 

проектов создания робототехнических систем, их подсистем и отдельных модулей 

- ПСК-4 Способен разрабатывать конструкторскую и проектную 

документацию механических, электрических и электронных узлов 

робототехнических систем в соответствии с имеющимися стандартами и 

техническими условиями



1.2 Показатели и критерии оценивания компетенций на различных этапах их формирования 

 

Конечными результатами освоения программы дисциплины являются сформированные когнитивные дескрипторы «знать», 

«уметь», «владеть» (З1, З2, У1, У2, В1, В2), расписанные по отдельным компетенциям. Формирование этих дескрипторов 

происходит в течение изучения дисциплины по этапам в рамках различного вида занятий и самостоятельной работы. 

 

Таблица 1 – Соответствие этапов (уровней) освоения компетенции планируемым результатам обучения и критериям их 

оценивания 

Этап (уровень) 

освоения 

компетенции 

Планируемые 

результаты обучения 

(показатели достижения 

заданного уровня 

освоения компетенций) 

Критерии оценивания результатов обучения 

1 2 3 4 5 

ПСК-1 Способен составлять математические модели робототехнических систем, их подсистем и отдельных элементов и модулей 

Первый этап 

(начало формирования) 

Способен поставить 

задачи для 

математического 

моделирования 

робототехнических 

систем, их подсистем 

и отдельных 

элементов и модулей 

Владеть: 
навыками 

математического 

моделирования 

робототехнических 

систем, их подсистем и 

отдельных элементов и 

модулей  

В1 

Не 

владеет 

Фрагментарное 

владение навыками 

математического 

моделирования 

робототехнических 

систем, их подсистем и 

отдельных элементов и 

модулей  

 

В целом успешное, но не 

систематическое владение 

навыками математического 

моделирования 

робототехнических систем, 

их подсистем и отдельных 

элементов и модулей  

В целом успешное, но 

содержащее отдельные 

пробелы владение навыками 

математического 

моделирования 

робототехнических систем, 

их подсистем и отдельных 

элементов и модулей  

 

Успешное и 

систематическое 

владение навыками 

математического 

моделирования 

робототехнических 

систем, их подсистем и 

отдельных элементов и 

модулей  

Уметь:  
поставить задачи для 

математического 

моделирования 

робототехнических 

систем, их подсистем и 

отдельных элементов и 

модулей  

У1 

Не умеет Фрагментарное умение 

поставить задачи для 

математического 

моделирования 

робототехнических 

систем, их подсистем и 

отдельных элементов и 

модулей  

 

В целом успешное, но не 

систематическое умение 

поставить задачи для 

математического 

моделирования 

робототехнических систем, 

их подсистем и отдельных 

элементов и модулей  

В целом успешное, но 

содержащее отдельные 

пробелы умение поставить 

задачи для математического 

моделирования 

робототехнических систем, 

их подсистем и отдельных 

элементов и модулей  

 

Успешное и 

систематическое умение 

поставить задачи для 

математического 

моделирования 

робототехнических 

систем, их подсистем и 

отдельных элементов и 

модулей  

Знать:  

основы математического 

моделирования 

робототехнических 

систем, их подсистем и 

отдельных элементов и 

модулей  

З1 

Не знает Фрагментарные знания 

об основах 

математического 

моделирования 

робототехнических 

систем, их подсистем и 

отдельных элементов и 

модулей  

В целом успешные, но не 

систематические знания об 

основах математического 

моделирования 

робототехнических систем, 

их подсистем и отдельных 

элементов и модулей 

В целом успешные, но 

содержащие отдельные 

пробелы знания об основах 

математического 

моделирования 

робототехнических систем, 

их подсистем и отдельных 

элементов и модулей 

Успешные и 

систематические знания 

об основах 

математического 

моделирования 

робототехнических 

систем, их подсистем и 



Этап (уровень) 

освоения 

компетенции 

Планируемые 

результаты обучения 

(показатели достижения 

заданного уровня 

освоения компетенций) 

Критерии оценивания результатов обучения 

1 2 3 4 5 

 отдельных элементов и 

модулей 

ПСК-2 Способен разрабатывать программное обеспечение для обработки информации и управления робототехническими системами, а также для их 

проектирования 
Первый этап 

(начало формирования) 

Способен 

разрабатывать 

программное 

обеспечение для 

обработки 

информации и 

управления 

робототехническими 

системами 

Владеть: 

навыками разработки 

программного 

обеспечения для 

обработки информации 

и управления 

робототехническими 

системами 

В1 

Не 

владеет 

Фрагментарное 

владение навыками 

разработки 

программного 

обеспечения для 

обработки информации 

и управления 

робототехническими 

системами 

В целом успешное, но не 

систематическое владение 

навыками разработки 

программного обеспечения 

для обработки информации 

и управления 

робототехническими 

системами 

 

В целом успешное, но 

содержащее отдельные 

пробелы владение навыками 

разработки программного 

обеспечения для обработки 

информации и управления 

робототехническими 

системами 

Успешное и 

систематическое 

владение навыками 

разработки 

программного 

обеспечения для 

обработки информации 

и управления 

робототехническими 

системами 

 Уметь:  

обоснованно выбирать 

оптимальное 

программное 

обеспечение для 

обработки информации 

и управления 

робототехническими 

системами 

У1 

Не умеет Фрагментарное умение 

обоснованно выбирать 

оптимальное 

программное 

обеспечение для 

обработки информации 

и управления 

робототехническими 

системами 

В целом успешное, но не 

систематическое умение 

обоснованно выбирать 

оптимальное программное 

обеспечение для обработки 

информации и управления 

робототехническими 

системами 

 

В целом успешное, но 

содержащее отдельные 

пробелы умение 

обоснованно выбирать 

оптимальное программное 

обеспечение для обработки 

информации и управления 

робототехническими 

системами 

Успешное и 

систематическое умение 

обоснованно выбирать 

оптимальное 

программное 

обеспечение для 

обработки информации 

и управления 

робототехническими 

системами 

 Знать:  

структуру программного 

обеспечения для 

обработки информации 

и управления 

робототехническими 

системами 

З1 

Не знает Фрагментарные знания 

о структуре 

программного 

обеспечения для 

обработки информации 

и управления 

робототехническими 

системами 

В целом успешные, но не 

систематические знания о 

структуре программного 

обеспечения для обработки 

информации и управления 

робототехническими 

системами 

В целом успешные, но 

содержащие отдельные 

пробелы знания о структуре 

программного обеспечения 

для обработки информации и 

управления 

робототехническими 

системами 

Успешные и 

систематические знания 

о структуре 

программного 

обеспечения для 

обработки информации 

и управления 

робототехническими 

системами 

ПСК-3 Способен подготавливать технико-экономическое обоснование проектов создания робототехнических систем, их подсистем и отдельных модулей 
Первый этап 

(начало формирования) 
Владеть: 

навыками подготовки 

технико-экономического 

Не 

владеет 

Фрагментарное 

владение навыками 

подготовки технико-

В целом успешное, но не 

систематическое владение 

навыками подготовки 

В целом успешное, но 

содержащее отдельные 

пробелы владение навыками 

Успешное и 

систематическое 

владение навыками 
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Этап (уровень) 

освоения 

компетенции 

Планируемые 

результаты обучения 

(показатели достижения 

заданного уровня 

освоения компетенций) 

Критерии оценивания результатов обучения 

1 2 3 4 5 

Способен 

подготавливать 

технико-экономическое 

обоснование для 

подсистем и 

отдельных модулей 

робототехнических 

систем 

обоснования для 

подсистем и отдельных 

модулей 

робототехнических 

систем 

В1 

экономического 

обоснования для 

подсистем и отдельных 

модулей 

робототехнических 

систем 

технико-экономического 

обоснования для подсистем 

и отдельных модулей 

робототехнических систем 

 

подготовки технико-

экономического 

обоснования для подсистем и 

отдельных модулей 

робототехнических систем 

подготовки технико-

экономического 

обоснования для 

подсистем и отдельных 

модулей 

робототехнических 

систем 

 Уметь:  

обоснованно выбирать 

оптимальные 

показатели технико-

экономического 

обоснования для 

подсистем и отдельных 

модулей 

робототехнических 

систем 

У1 

Не умеет Фрагментарное умение 

обоснованно выбирать 

оптимальные 

показатели технико-

экономического 

обоснования для 

подсистем и отдельных 

модулей 

робототехнических 

систем 

В целом успешное, но не 

систематическое умение 

обоснованно выбирать 

оптимальные показатели 

технико-экономического 

обоснования для подсистем 

и отдельных модулей 

робототехнических систем 

 

В целом успешное, но 

содержащее отдельные 

пробелы умение 

обоснованно выбирать 

оптимальные показатели 

технико-экономического 

обоснования для подсистем и 

отдельных модулей 

робототехнических систем 

Успешное и 

систематическое умение 

обоснованно выбирать 

оптимальные 

показатели технико-

экономического 

обоснования для 

подсистем и отдельных 

модулей 

робототехнических 

систем 

 Знать:  

методику технико-

экономического 

обоснования для 

подсистем и отдельных 

модулей 

робототехнических 

систем 

З1 

Не знает Фрагментарные знания 

о методике технико-

экономического 

обоснования для 

подсистем и отдельных 

модулей 

робототехнических 

систем 

 

В целом успешные, но не 

систематические знания о 

методике технико-

экономического 

обоснования для подсистем 

и отдельных модулей 

робототехнических систем 

В целом успешные, но 

содержащие отдельные 

пробелы знания о методике 

технико-экономического 

обоснования для подсистем и 

отдельных модулей 

робототехнических систем 

Успешные и 

систематические знания 

о методике технико-

экономического 

обоснования для 

подсистем и отдельных 

модулей 

робототехнических 

систем 

ПСК-4 Способен разрабатывать конструкторскую и проектную документацию механических, электрических и электронных узлов робототехнических систем в 

соответствии с имеющимися стандартами и техническими условиями 

Первый этап 

(начало формирования) 

Способен 

разрабатывать 

Владеть: 
навыками разработки 

конструкторской и 

проектной документации 

Не 

владеет 

Фрагментарное 

владение навыками 

разработки 

конструкторской и 

В целом успешное, но не 

систематическое владение 

навыками разработки 

конструкторской и 

В целом успешное, но 

содержащее отдельные 

пробелы владение 

навыками разработки 

Успешное и 

систематическое владение 

навыками разработки 

конструкторской и 



Этап (уровень) 

освоения 

компетенции 

Планируемые 

результаты обучения 

(показатели достижения 

заданного уровня 

освоения компетенций) 

Критерии оценивания результатов обучения 

1 2 3 4 5 

конструкторскую и 

проектную 

документацию 

механических узлов 

робототехнических 

систем 

механических узлов 

робототехнических систем 

В1 

проектной 

документации 

механических узлов 

робототехнических 

систем 

проектной документации 

механических узлов 

робототехнических систем 

 

конструкторской и 

проектной документации 

механических узлов 

робототехнических систем 

проектной документации 

механических узлов 

робототехнических 

систем 

Уметь:  
использовать стандарты и 

технические условия на 

конструкторскую и 

проектную документацию 

механических узлов 

робототехнических систем 

У1 

Не умеет Фрагментарное умение 

использовать 

стандарты и 

технические условия 

на конструкторскую и 

проектную 

документацию 

механических узлов 

робототехнических 

систем 

В целом успешное, но не 

систематическое умение 

использовать стандарты и 

технические условия на 

конструкторскую и 

проектную документацию 

механических узлов 

робототехнических систем 

 

 

В целом успешное, но 

содержащее отдельные 

пробелы умение 

использовать стандарты и 

технические условия на 

конструкторскую и 

проектную документацию 

механических узлов 

робототехнических систем 

 

Успешное и 

систематическое умение 

использовать стандарты и 

технические условия на 

конструкторскую и 

проектную документацию 

механических узлов 

робототехнических 

систем 

Знать:  

структуру 

конструкторской и 

проектной документации 

механических узлов 

робототехнических систем 

З1 

Не знает Фрагментарные знания 

о структуре 

конструкторской и 

проектной 

документации 

механических узлов 

робототехнических 

систем 

В целом успешные, но не 

систематические знания о 

структуре конструкторской 

и проектной документации 

механических узлов 

робототехнических систем 

В целом успешные, но 

содержащие отдельные 

пробелы знания о 

структуре 

конструкторской и 

проектной документации 

механических узлов 

робототехнических систем 

Успешные и 

систематические знания о 

структуре 

конструкторской и 

проектной документации 

механических узлов 

робототехнических 

систем 

 

Этапы формирования компетенций реализуются в ходе освоения дисциплины, что отражается в тематическом плане 

дисциплины. 

 

 



1.3 Описание шкал оценивания 

 

Для оценки составляющих компетенции при текущем контроле и 

промежуточной аттестации используется балльно-рейтинговая система оценок. 

При оценке контрольных мероприятий преподаватель руководствуется критериями 

оценивания результатов обучения (таблица 1), суммирует баллы за каждое 

контрольное задание и переводит полученный результат в вербальный аналог, 

руководствуясь таблицей 2 и формулой 1. 

 

Таблица 2 – Сопоставление оценок когнитивных дескрипторов с результатами 

освоения программы дисциплины 

Балл 
Соответствие требованиям 

критерия 

Выполнение 

критерия 
Вербальный аналог 

1 2 3 4 

5 

результат, содержащий полный 

правильный ответ, полностью 

соответствующий требованиям 

критерия 

85-100% от 

максимального 

количества 

баллов 

отлично 

зачтено 

4 

результат, содержащий неполный 

правильный ответ (степень полноты 

ответа – более 75%) или ответ, 

содержащий незначительные 

неточности, т.е. ответ, имеющий 

незначительные отступления от 

требований критерия 

75-84,9% от 

максимального 

количества 

баллов 

хорошо 

3 

результат, содержащий неполный 

правильный ответ (степень полноты 

ответа – до 75%) или ответ, 

содержащий незначительные 

неточности, т.е. ответ, имеющий 

незначительные отступления от 

требований критерия 

60-74,9% от 

максимального 

количества 

баллов 

удовлетворительно 

2 

результат, содержащий неполный 

правильный ответ, содержащий 

значительные неточности, ошибки 

(степень полноты ответа – менее 

60%) 

до 60% от 

максимального 

количества 

баллов 

неудовлетворительно 
не 

зачтено 

1 

неправильный ответ (ответ не по 

существу задания) или отсутствие 

ответа, т.е. ответ, не 

соответствующий полностью 

требованиям критерия 

0% от 

максимального 

количества 

баллов 

 

Расчет доли выполнения критерия от максимально возможной суммы баллов 

проводится по формуле 1: 

 

А =
∑ miki 

𝑛
i=1

5∙∑ mi
n
i=1

∙ 100%                                                    (1) 

 

где n – количество формируемых когнитивных дескрипторов; 

 mi – количество оценочных средств i-го дескриптора; 

 ki – балльный эквивалент оцениваемого критерия i-го дескриптора; 
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 5 – максимальный балл оцениваемого результата обучения. 

 

Затем по таблице 2 (столбец 3) определяется принадлежность найденного 

значения А (в %) к доле выполнения критерия и соответствующий ему вербальный 

аналог. 

Вербальным аналогом результатов зачета являются оценки «зачтено / не 

зачтено», которые заносятся в зачетную ведомость (в том числе электронную) и 

зачетную книжку. В зачетную книжку заносятся только положительные оценки. 

Подписанный преподавателем экземпляр ведомости сдаётся не позднее следующего 

дня в деканат, а второй хранится на кафедре. 

В случае неявки студента на зачет в зачетной ведомости делается отметка «не 

явился». 
 

1.4 Общая процедура и сроки проведения оценочных мероприятий 

 

Оценивание результатов обучения студентов по дисциплине осуществляется по 

регламентам текущего контроля и промежуточной аттестации. 

Текущий контроль в семестре проводится с целью обеспечения своевременной 

обратной связи, для коррекции обучения, активизации самостоятельной работы 

студентов. Объектом текущего контроля являются конкретизированные результаты 

обучения (учебные достижения) по дисциплине. 

Промежуточная аттестация предназначена для объективного подтверждения и 

оценивания достигнутых результатов обучения после завершения изучения 

дисциплины (или её части). Форма промежуточной аттестации по дисциплине 

определяется рабочим учебным планом. 

Итоговая оценка определяется на основании таблицы 2. 

Организация и проведение промежуточной аттестации регламентируется 

внутренними локальными актами. 

 

Классическая форма сдачи зачета (собеседование)  

Зачет проводится в учебных аудиториях института. Студенту случайным 

образом выдаются вопросы. Для подготовки к ответу студенту отводится 45-60  

минут. Экзаменатор может задавать студентам дополнительные вопросы по 

программе дисциплины. 

Во время подготовки, использование конспектов лекций, методической 

литературы, мобильных устройств связи и других источников информации 

запрещено. Студент, уличенный в списывании, удаляется из аудитории и в зачетную 

ведомость ставится «не зачет». В случае добровольного отказа отвечать на вопросы 

билета, преподаватель ставит в ведомости оценку «не зачет».  

Студенты имеют право делать черновые записи только на черновиках 

выданных преподавателем. 

Студенты, не прошедшие промежуточную аттестацию по графику сессии, 

должны ликвидировать задолженность в установленном порядке. 
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2 ТИПОВЫЕ КОНТРОЛЬНЫЕ ЗАДАНИЯ, НЕОБХОДИМЫЕ ДЛЯ 

ОЦЕНКИ ЗНАНИЙ, УМЕНИЙ, НАВЫКОВ 
 

2.1 Текущий контроль знаний студентов 
 

Комплект вопросов для собеседования 

 

1.Что такое БПЛА, мультикоптер? 

2. Как классифицируются БПЛА по массе? 

3. Как классифицируются БПЛА по типу управления? 

4. Как классифицируются БПЛА по назначению? 

5. Какие основные различия между гексакоптером и октокоптером? 

6. Беспилотные аппараты до первой мировой войны. 

7. БПЛА в период первой мировой войны. 

8. БПЛА в межвоенный период. 

9. БПЛА в период  второй мировой войны. 

10. БПЛА в период 1950-1990 г.г. 

11. БПЛА в период 1990-2010  г.г. 

12. БПЛА в период 2010-2019  г.г. 

13. Задачи БПЛА в сфере мониторинга территорий. 

14. Задачи БПЛА в сфере рекламы и развлечений. 

15. Задачи БПЛА в сфере доставки грузов. 

16. БПЛА в лесном хозяйстве. 

17. БПЛА в охране природных ресурсов. 

18. БПЛА для мониторинга полигонов ТБО. 

19. Преимущества использования и стоимость внедрения БПЛА в сельском 

хозяйстве. 

20.  Мониторинг вегетационных индексов NDVI с использованием 

мультиспектральной камеры на БПЛА. 

21. БПЛА для мониторинга опрыскивания полей средствами защиты растений  

и выявление необработанных участков. 

22. Мониторинг полей во время и после уборки урожая с применением БПЛА.  

23. Применение БПЛА для управления мелиорацией сельскохозяйственных 

земель. 

24. Инвентаризация сельскохозяйственных земель с применением БПЛА. 

25. Каков максимально разрешенный вес для осуществления полетов без 

регистрации с запрашиваемым воздушным пространством? 

26. Каков максимально разрешенный вес для осуществления полетов без 

регистрации, без запроса воздушного пространства? 

27. Основные детали и узлы квадрокоптера. 

28. Дополнительная аппаратура квадрокоптера 

29. Чем отличаются схемы управления  +Copter  и  xCopter? 

30.  Для чего предназначен гироскоп на БПЛА? 

31. Какие задачи выполняет акселерометр и для чего он нужен в 

мультикоптере? 

32. Что такое «рысканье»? 
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33. Что такое «тангаж» ?  

34.Что такое «крен»? 

35. Как называется процедура экстренного отключения моторов 

квадрокоптера?  

36. Алгоритм взлета и предвзлетные задачи БПЛА.  

 

 

2.2 Промежуточная аттестация 

 

Вопросы к зачету 

 

1.  В какое время появился первый квадрокоптер, и в чём был его недостаток? 

2.  Чем отличаются БПЛА самолетного типа от обычных самолетов? 

3.  В каких сферах можно использовать БПЛА самолетного типа? 

4.  В каких сферах можно использовать коптеры? 

5.  Какие задачи могут выполнять БПЛА в сельском хозяйстве? 

6.  Какие конфигурации квадрокоптеров бывают? 

7.  Перечислите название осей коптера. 

8.  По какому принципу вращаются винты коптера? 

9.  За что отвечает полётный контроллер? 

10.  Для чего нужен ESC? 

11.  Какой вид электродвигателей применяется в коптерах? В чём их 

преимущество? 

12.  Какими тремя параметрами обладают воздушные винты? 

13.  Может ли квадрокоптер летать в вакууме? 

14.  За счёт чего образуется сила тяги в пропеллере? 

15.  Как узнать шаг пропеллера по названию его марки? 

16.  Что такое пропеллерная константа? 

17.  Для чего в конструкции коптера одновременно используются пропеллеры, 

вращающиеся по и против часовой стрелки? 

18.  Что является исходными данными для подбора винта в коптере? 

19.  Какие характеристики пропеллера нужны для быстроходного и 

тихоходного коптера? 

20.  Определите по таблице к мотору X2204S 2300kv, с каким пропеллером 

будет развиваться максимальная скорость. 

21.  Как, следуя закону Ампера, ведут себя проводники с электрическими 

токами? 

22.  По закону Кулона как взаимодействуют относительно друг друга два 

точечных заряда в вакууме. 

23.  В чём основное различие коллекторных и бесколлекторных 

электродвигателей? 

24.  По каким характеристикам бесколлекторные электродвигатели подходят 

для использования их на квадрокоптерах? 

25.  Зачем нужны датчики в бесколлекторных электродвигателях? 

26.  На что влияет количество фаз в бесколлекторном электродвигателе? 

27.  Перечислите основные характеристики контроллеров. 
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28.  Какие ошибки при подключении контроллеров возможно допустить? 

29.  К каким последствиям могут привести эти ошибки? 

30.  Перечислите возможные настройки контроллера. 

31.  Какие устройства называют аккумуляторами? 

32.  За счёт каких процессов в аккумуляторе накапливается энергия? 

33.  Что происходит в аккумуляторе во время его заряде и разряде? 

34.  Опишите два способа соединения аккумуляторов. 

35.  Какие аккумуляторы применяются при сборке коптеров? 

36.  Перечислите основные характеристики аккумуляторов. 

37.  По какому принципу работает полётный контроллер? 

38.  Перечислите основные задачи полётного контроллера. 

39.  Сформулируйте принцип работы ПИД-регулятора. 

40.  Как происходит передача радиосигнала от передатчика к приёмнику? 

41.  Чем отличается AM и FM модуляция передачи сигнала? 

42.  Почему передатчики радиоуправления делают многоканальными? 

43.  Какая модуляция используется в пультах управления коптерами? 

44.  По какому принципу работает приёмник радиосигнала? 

45.  Опишите принцип работы аналоговой камеры 

46.  Опишите принцип работы цифровой камеры. 

47.  В чём основное отличие аналоговой и цифровой камеры? 

48.  На какой дистанции можно производить видеосъёмку. 

49.  Что позволит увеличить дистанцию приёма видеосигнала. 

50.  Что может повлиять на дальность полёта? 

 
 

2.3 Типовой вариант для тестирования 

 

Вариант 1 

 

1.Как назывался первый квадрокоптер? 

a)  Ботезата  

b) Phantom 

c) MikroKopter 

d) Kattering bug 

 

2. Сколько моторов имеет гексакоптер? 

a) 2 

b) 4 

c) 8 

d) 6 

 

3. Что является «мозгом» коптера?  

a) Радиоприёмник 

b) Регулятор оборотов (ESC) 

c) Полётный контроллер+ 

d) Плата распределения питания 
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4.За счет чего происходит позиционирование коптера на улице? 

a) ArUco маркеры 

b) датчики (акселерометр, барометр, гироскоп) 

c) GPS + 

d) такое невозможно! 

 

5. Какими параметрами обладают воздушные винты? 

a) Вес 

b) Шаг+ 

c) Диагональ  

d) Материал 

 

6.Какой канал управления отвечает за повороты вправо-влево? 

a) Рысканье + 

b) Тангаж 

c) Крен 

d) Газ 

 

7. Какой метод используется коптерами для построения карты в неизвестном 

пространстве или для обновления карты в заранее известном пространстве с 

одновременным контролем текущего местоположения и пройденного пути? 

a) MOCAP 

b) SLAM+ 

c) Фотограмметрия 

d) Optical Flow 

 

8. Как называется процедура экстренного отключения моторов коптера?  

a) Disarm 

b) Kill Switch+ 

c) Arm 

d) FPV 

 

9.Как называется процедура разблокировки моторов коптера?  

a) Disarm+ 

b) Kill Switch 

c) Arm 

d) FPV 

 

10. Сколько моторов имеет октокоптер? 

a) 4 

b) 3 

c) 6 

d) 8+ 
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11. Какое напряжение на заряженной банке (ячейке) АКБ 1S? 

a) 3.7+ 

b) 12.6 

c) 4.2 

d) 11.2 

 

 

12. За счет чего коптер должен наклониться, чтобы полететь вперед? 

a) Задние моторы закрутятся чуть сильнее передних+ 

b) Передние моторы закрутятся чуть сильнее задних 

c) Все моторы закрутятся с одинаковой скоростью 

 

13. Какую информацию мы можем получить от полетного контроллера? 

a) Ориентация+ 

b) Скорость 

c) Ускорение  

 

Ключ: 

1. a 2. d 3. c 4. c 5. b 

6. a 7. b 8. b 9. a 10. d 

11. a 12. a 13. a   
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3 МЕТОДИЧЕСКИЕ МАТЕРИАЛЫ, ОПРЕДЕЛЯЮЩИЕ ПРОЦЕДУРЫ 

ОЦЕНИВАНИЯ ЗНАНИЙ, УМЕНИЙ, НАВЫКОВ 

 

Оценка знаний по дисциплине проводится с целью определения уровня 

освоения предмета, включает практические работы.  

Оценка качества подготовки на основании выполненных заданий ведется 

преподавателям (с обсуждением результатов), баллы начисляются в зависимости от 

соответствия критериям таблицы 1.  

Оценка качества подготовки по результатам самостоятельной работы студента 

ведется:  

1) преподавателем – оценка глубины проработки материала, рациональность и 

содержательная ёмкость представленных интеллектуальных продуктов, наличие 

креативных элементов, подтверждающих самостоятельность суждений по теме;  

2) группой – в ходе обсуждения представленных материалов;  

3) студентом лично – путем самоанализа достигнутого уровня понимания темы.  

По дисциплине предусмотрены формы контроля качества подготовки:  

- текущий (осуществление контроля за всеми видами аудиторной и 

внеаудиторной деятельности студента с целью получения первичной информации о 

ходе усвоения отдельных элементов содержания дисциплины); 

- промежуточный (оценивается уровень и качество подготовки по конкретным 

разделам дисциплины).  

Результаты текущего и промежуточного контроля качества выполнения 

студентом запланированных видов деятельности по усвоению учебной дисциплины 

являются показателем того, как студент работал в течение семестра. Итоговый 

контроль проводится в форме промежуточной аттестации студента – зачета.  

Текущий контроль успеваемости предусматривает оценивание хода освоения 

дисциплины, промежуточная аттестация обучающихся – оценивание результатов 

обучения по дисциплине посредством испытания в форме зачета.  

Для оценки качества подготовки студента по дисциплине в целом составляется 

рейтинг – интегральная оценка результатов всех видов деятельности студента, 

осуществляемых в процессе ее изучения. Последняя представляется в балльном 

исчислении согласно таблице 2.  

Защита практической работы производится студентом в день ее выполнения в 

соответствии с учебным расписанием. Преподаватель проверяет правильность 

выполнения практической работы студентом и сделанных выводов, контролирует 

знание студентом пройденного материала с помощью собеседования или 

тестирования. 

Проработка конспекта лекций и учебной литературы осуществляется 

студентами в течение всего семестра, после изучения новой темы. К зачету 

допускаются студенты, выполнившие все виды текущей аттестации. 

 


